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L' invention se rapporte h. un dispositif pour la regulation du 
fonctionnement de deux moteurs hydrauliques montes en serie. 

Ifii tel dispositif trouve son application, plus particulierement , 
mais non exclusivement , pour la regulation du fonctionnement des mo- 
5 teurs, independents mecaniquement, d ! un engin mobile guide par exem- 
pie h I'aide de rails, comme c'est le cas pour les moteurs prevus 
chacun h. l'une des extremites soit din pont roulant pose ou suspendu, 
soit d'un portique. 

On conjoit evidemment qu'une avance plus rapide par l f un des mo- 
10 teurs a tendance h incliner 1' engin par rapport a une direction nor- 
male au deplacement commande. 

Ce phenomfene communement appeie "mise en crabe" engendre d'enormes 
efforts lateraux sur les rails de guidage du deplacement et sur les 
chariots d'appui ou de suspension de l f engin, jusqu'k ce que bruta- 
15 lement le chariot, dit "sommier", qui etait en retard, soit rejete 
eiastiquement vers I'avant. 

Pour pallier cet inconvenient des ponts roulants dits n rigides w 
il est connu, non pas de regler I 1 avance des moteurs et done de sup- 
primer cette "mise en crabe", mais de supprimer les efforts lateraux 
20 qu'elle engendre en tolerant, d'une part, une leg&re articulation 
dans un plan horizontal entre la poutre (ou les poutres) et les 
sommiers constituant 1" engin et, d' autre part, un leger coulissement 
de la poutre dans ses logements sur lesdits sommiers. Quelquefois, 
ces engine generalement appeies "poutres roulantes articuiees" auto- 
25 risent en plus une oscillation de leur poutre autour d'un axe hori- 
zontal. Afln que la possibilite d ' articulation ne soit pas absorbee 
compl&tement d&s le depart, ce qui replacerait alors la poutre rou- 
lante articuiee dans les mSmes conditions que le pont rigide cite 
plus haut, il faut maintenir la poutre sensiblement en position me- 
30 diane h l'interieur de ses limitee d 1 articulation* 

Aussi, que ce soit pour des ponts rigides ou pour des poutres 
roulantes articuiees, il est utile d'obtenir la regulation du fonc- 
tionnement des moteurs de chaque sommier. 

I'objet de I 1 invention est un dispositif permettant d'obtenir 
35 cette regulation lorsque les moteurs sont hydrauliques et montes en 
serie sur le mSme circuit. lorsque les deux moteurs montes en serie 
sont de mSme cylindree, celui alimente en premier par le circuit 
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aura forc&nent tendance a tourner plus vite que le second qui 
ne sera aliment£ que par tin flux de presslon moindre correspon- 
dent h la pression du flux alimentant le premier moteur deduction 
faite des pertes, qui sont variables, pour fuites internes de ce 
premier moteur. 

Un but de 1' invention est d'obtenir la regulation souhaitee 
par action directe stir le circuit de commande des moteurs. 

De plus, ce dispositif etant principalement destine h equiper 
un engin se ddpla$ant alternativement dans un sens et dans l 1 au- 
tre, et dont les moteurs doivent done Stre a deux sens de circu- 
lation, tin autre but de l 1 invention est d'obtenir tin tel dispo- 
sitif qui agisse quelque soit le sens de circulation du fluide, 
e'est-^-dire quelque soit celui des deux moteurs qui sera ali- 
ments le premier. 

A cet effet, elle a pour objet un dispositif tel que precise 
ci-dessus caract^rise en ce que sur le circuit de commande des 
moteurs, en amont et en aval du premier moteur aliments, sont 
raccord^es les extr^mitds d'tme conduit e de derivation, a l'in- 
terieur de laquelle le debit est contrdle par un etrangleur re- 
glable, actionne par un palpeur, qui, selon l'avance ou le retard 
pris par le premier moteur, permet d 1 aliment er le second moteur 
respectivement par un flux plus ou moins important qugfeelui tra- 
versant ce premier moteur, afin de permettre, a ce premier moteur 
de perdre son avance ou de rattraper son retard. 

£ r invention sera bien comprise a l'aide de la description 
ci-apr&s faite a titre d'exemple non limitatif , en regard du des- 
sin ci-annexe qui repr^sente : 

Fig, 1 : le palpeur vu en coupe, 

Pig. 2 et 3 : tme poutre roulante articulee, equipee de ce 
palpeur, representee dans deux positions extremes, 
fortement exag6v6es, 
Pig. 4 : le schema hydraulique de commande des deux moteurs 
Pig. 5 & 8 : divers schemas illustrant le fonctionnement 

tant dans un sens de circulation que dans l r autre. 
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Comme expose plus haut, I 1 invention a pour but d'obtenir la re- 
gulation du fonctionnement de deux moteurs hydrauliques 1 et 2 qui, 
dans le present exemple, actionnent chacun l f un des sommiers 3 et 4 
d'une poutre 5 dont les extremites sont des tourillons 6 et 7 d'axes 
5 horizontaux et dans le prolongement l'un de 1* autre. Ces tourillons 
6 et 7 sont engages dans des coussinets 8 et 9 & l'interieur desquels 
ils peuvent legferement coulisser axialement. 

Les coussinets 8 et 9 portent un doigt 10 ou 11 , d'axe vertical, 
s'ajustant dans un logement execute dans le berceau 12 ou 13 soli- 

10 daire du sommier 3 ou 4 correspondant. les doigts 10 et 11 permettent 
k la poutre 5, par rapport aux sommiers 3 et 4, une ieg&re articula- 
tion dans un plan horizontal, la variation de la distance entre les 
deux doigts 10 et 11 etant absorbee par le coulissement axial des 
tourillons 6 et 7 dans leuis coussinets 8 et 9. 

15 I<es sommiers 3 et 4 reposent par des galets 14 et 15 sur les rails 
16 et 17. En plus, sont prdvus des galets lat&raux 18 et 19 guidant 
les sommiers 3 et 4 sur ces rails. 

Si I 1 on considers que la poutre representee fig. 2 et 3 avance 
dans le sens de la fl&che P et que dans ce cas c'est le moteur 1 qui 

20 est alimente le premier, celui-ci aura pris de l 1 avance dans le cas 
de la figure 2 et du retard dans le cas de la figure 3. 

Afin de connaitre I'inclinaison de la poutre 5 par rapport aux 
sommiers 3 et 4, on fixe sur le sommier 3, par exemple au moyen de 
vis 20, le corps d'un palpeur 21 eomprenant (fig. 1) une tige 22 

25 portant & son ertrAaite une chape 23 recevant un galet 24 constam- 
ment pouss6 vers la poutre 5 ou une pifece soli daire de ceHe-ci dans 
son mouvement d 1 articulation. Sans l f exemple represents le galet 24 
prend appui sur un mSplat 25 execute sur le cdte du ooussinet 9. 
La chape 23 peut Stre montee en bout de tige 22 par vissage et 

30 Stre bloquee en position requise par un contre-ecrou 26. 

Avantageusement, la tige portera une plaquette 27 dont l f un des 
bords longera, avec un leger jeu, l'une des faces d'un guide 28 
porte par le corps du palpeur 21 , pour que la tige ne puisse tourner 
autour de son axe, afin que le galet 24 reste correctement oriente. 

35 En se reportant fig. 4 & 8, on voit que pour obtenir la regula*- 
tion du fonctionnement des moteurs 1 et 2, la tubulure 29, servant 
dans le cas des fig. 5 et 6 h V alimentation du moteur 1 , est rac- 
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cord£e k la tubulure 30, de jonction entre les deuz moteurs 1 et 2, 
par deux conduites 31 et 32 elles-mSmes raccord^es entre elles par 
l f intermediate du palpeur 21. 

La regulation s'obtient soit, comme figure 5, en court-circuitant 
5 partiellement le premier moteur qui est en avance par preievement 
d'une partie de son flux d 1 alimentation pour I'amener direct ement 
au second moteur, soit, h 1 'oppose, comme figure 6, en fermant ces 
conduites auxiliaires 31 et 32 pour que le flux alimentant le second 
moteur n'y parvienne qu'au travers du premier moteur qui, etant 

10 donne ses fuites, aura lui-m6me bdndfici^ d'une alimentation plus 
important e pour lui permettre de combler son retard. 

Si l'on considfere que la poutre representee k ces m&nes fig. 2 
et 3 avance dans le sens inverse de la fleche P, auquel cas contrai- 
rement h ce qui pr£c&de, ce serait le moteur 2 qui serait aliments 

15 le premier, celui-ci aurait pris de l f avance dans le cas de la fig. 
2 et du retard dans le cas de la fig. 3* 

Comme pr£c£demment , il est possible de remeSdier h ces situations 
en prevoyant entre la tubulure 33, alimentant d ! abord dans ce cas 
le second moteur, d'une part, et la tubulure 30, de jonction entre 

20 les deux moteurs, d 1 autre part, des conduites 32, 34 elles-mSmes 
raccordees entre elles par un palpeur 21 (fig. 7 et-8) formant de 
la m§me manifcre que pr£c£demment un palpeur etrangleur pour une 
voie. 

Le palpeur 21 doit done selon 1* importance de I'inclinaison de 
25 la poutre r^gler d'une valeur nulle, jjusqu^ une valeur pre-deter- 
min^e en fonction du maximum de fuite des moteurs, le debit qui sera 
• amene direct ement au second moteur a Stre aliments en passant par 
la conduit e 32 puis la tubulure 30 de jonction entre les deux mo- 
teurs. 

30 A cet effet, la tige 22 du palpeur se prolongs interieurement 
sous la forme d'un tiroir 35 mobile dans une chemise 36. Sur le 
tiroir et dans la chemise, sont executees diff£rentes gorges 37, 38 
pour la repartition des charges et du film lubrifiant, de mSme que 
pour cr£er des chicanes assurant I'etancheite entre les differences 

35 parties du tiroir. 

Le rfile d 1 etrangleur joue par ce palpeur est obtenu par un d£col- 
letage 39 du tiroir, raccorde avec le diamfctre exterieur de celui- 
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ci par un chanfreln 40 chevauchant la face laterale 41 d'une gorge 
42 k 1 ! interior de laquelle debouche 1' orifice 43 d'amenee du fluide 
alors qu'& 1' oppose de ladite face 41, dans le decolletage 39 du 
tiroir 35, debouche l 1 orifice 44 de sortie du fluide. 
5 Ainsi realise, au fur et k me sure de l f introduction du tiroir 
dans la chemise 36 le chanfrein 40 lamine plus ou moins, la veine 
de fluide jusqu'a la couper compl&tement lorsque, arrive en haut du 
chanfrein, le diam&tre ext&rieur du tiroir 35, s'ajuste dans l f ale- 
sage de la chemise au dela de la face laterale 41 . 
10 Afin d f eviter des mouvements intempestifs de la poutre, I 1 orifice 

44 de sortie de l'etrangleur, qui debouche dans un canal axial 45 
du tiroir, communique avec l 1 orifice 46, raccorde k la conduit e 32, 
par l'interm^diaire d'un orifice calibre 47 faisant fonction de r€- 
gulateur fixe de debit. 

15 Get orifice 47 est avantageusement execute dans un bouchon filets 
48 obturant partiellement le canal axial 45. 

Au delk de l'extremite interney^de la tige 22, k la base du tiroir, 
la chemise 36 se poursuit pour r^aliser une chambre 50 qui se trouve 
k la pression de la conduite 32 de sortie du palpeur et done de la 

20 tubulure 30 de jonction entre les deux moteurs. Cette pression four- 
nira la pouss^e (representee au rep&re 51 de la fig. 4) n^cessaire 
k l'appui du galet 24 sur le m£plat 25. Toutefois, cette pression 
etant excessive, elle est ramen^e a un taux inf^rieur par action 
(representee au repfcre 52 de la fig. 4) du fluide sur la face de 

25 t8te du tiroir 35 de surface correspondant k la surface de base de- 
duction faite de la section de la tige 22. On obtient ainsi un rappel 
du tiroir par fluide agissant sur surface different ielle . Pour cette 
action en t6te de tiroir, le fluide est preieve dans le canal axial 

45 par un orifice 53 debouchant dans une rainure 54 canalisant le 
30 fluide jusqu'k la surface 55 en tSte du tiroir. 

TJh tel dispositif pourrait piloter chacun des moteurs commandes 
en premier lieu. Toutefois, on a pu constat er (fig. 2 et 3) que quel- 
que soit le sens d'avance de la poutre, un mSme sens d'inclinaison de 
celle-ci correspond k un mSme defaut d'avance ou de retard du premier 
35 moteur commande, defaut auquel on remedie par envoi plus ou moins 
important de fluide dans la mSme tubulure 30 de jonction entre les 
deux moteurs. 
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{ Aussi, est-il possible d f utiliser un seul palpeur etrangleur 
mais dont 1' orifice d' entree 43 est raccord^ aux conduites 31 et 34, 
de communication avec les conduites 29 et 33 de liaison entre les 
moteurs 1 et 2 et tant la source que le ret our du fluide, par l f in- 
5 termidiaire d'un s£Lecteur par pression 56. 

Celui-ci s£lectionne le flux dont la pression est la plus 6lev6e, 
et permet son litre ecoulement vers sa sortie 57 (fig* 4) dSbouchant 
dans 1' orifice 43 h. V entree de l r ^trangleur. De ce fait, comme 
etant donn£ les fuites, la pression est plus forte h. I 1 alimentation 

10 qu'au retour, ce sera toujours, quelque soit le sens I 1 alimentation 
du circuit, la tubulure 29 ou 33 d' alimentation et non celle de re- 
tour qui sera £ventuellement mise en communication avec la tubulure 
30 de jonction entre les deux moteurs pour court-circuiter partielle- 
ment le premier moteur alimente* 

15 Mat^riellement ce selecteur est r^alisS par deux clapets anti- 
retour 58, 59 » constitu^s par une bille 60 en appui sur un sifege 
61 contr6lant les orifices 62, 63 raccordSs aux conduites 31, 34. 
Ces clapets sont relics h V orifice 43 d 1 alimentation de l f £tran- 
gleur par divers per^ages 64, 65, 66 et 67. 

20 L ! etrangleur, le rggulateur de d£bit 47 et le. select eur 56 sont 
montes en un seul bloc formant le palpeur 21 • 

Dans I'exemple represents, I'Strangleur est ferm£ quand I 1 angle 
est aigu (fig. 3) c 1 est-k-dire lorsque la tige 22 est enfonc^e, mais 
il est evident que le tiroir 55 peut §tre congu pour un fonctionne- 

25 ment inverse • 
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BEVBNDI0A!PI0af5 

I - Dispositif pour la regulation du f onctionnement de deux mo- 
teurs hydrauliques montes en s£rie mais independents mecaniquement 
et notamment de ceuz equipant un engin mobile guide par exemple a 

5 l'aide de rails, comme c'est le cas pour les moteurs prevus aux 
deux extr€mit€s, soit d'un pont roulant pose ou suspendu, soit d'un 
portique, caracterise ence que sur le circuit de com- 
mande des moteurs, en amont et en aval du moteur aliment e en premier, 
ce qui est determine par le sens de circulation du fluide de commande, 

10 sont raccord^es les extremites d'une conduite de derivation a l'in- 
terieur de laquelle le d£bit est contrdie par un etrangleur reglable 
actionne par un palpeur qui, selon l'avance ou le retard pris par ce 
premier moteur, permet d'alimenter le second moteur par un flux 
respectivement plus ou moins important que celui traversant le pre- 

15 mier moteur, afin de lui permettre de perdre son avance ou de rat- 
traper son retard. 

II - Dispositif selon la revendication I caracterise en ce que 
sur la conduit e de derivation, compiementairement h l f etrangleur 
reglable et de preference a sa suite, est pr^vu un regalateur fixe 

20 de debit tel qu T un petit orifice calibre en fonction du debit maxi- 
mum autorise au travers de la conduite de derivation, afin d'eviter 
des mouvements intempestifs de l 1 engin • 

IH - Dispositif selon la revendication I characterise en ce que 
sur la conduite de derivation et de preference avant 1 * etrangleur 

25 reglable, est prevu un clapet anti-retour. 

17 - Dispositif selon la revendication I caracterise en ce que 
l 1 etrangleur reglable est constitue par un tiroir mobile dans une 
chemise exterieure, les orifices d' entree et de sortie debouchant 
chacun dans des gorges distinctes, separees l ! une de l f autre par un 

30 epaulement de la chemise duquel se rapproche plus ou moins un epau- 
lement du tiroir, de mani&re h laminer plus ou moins, ou a couper, 
la veine de fluide circulant entre les deux orifices. 

T - Dispositif selon la revendication 17 caracterise en ce que 
le tiroir se prolonge it l f une de ses extremites, en dehors de la 

35 chemise, sous la forme d'une tige realisant le palpeur, qui action- 
nera le tiroir selon l f inclinaison que prendra l f engin mobile par 
rapport k sa position normale. 
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VI - Dispositif selon la revendication IV caracte'risg en ce que 
l'un des orifices de l f etrangleur reglable communique par une cana- 
lisation avec les faces extremes du tiroir pour r^aliser le moyen 

de rappel de celui-ci par fluide agissant sur surface dif f erentielle , 
5 la surface de t§te, c6t<§ tige, etant moindre que la surface de base 
du tiroir. 

VII - Dispositif selon la revendication V caract^rise en ce que 
I'extr^it* libr- ds la tige, d'une part, porte un galet pour son 
appui sur la piece sur laquelle est lue 1 1 inclinaison de l'engin 

10 par rapport a ses rails et, d'aptre part, pr^sente un guide mainte- 
nant ledit galet correctement orients, ce guide 3tant par exemple 
constitue par une plaquette solidaire de la tige et prdsentant un 
bord rectiligne qui, lors du dSplacement de la tige, longe avec un 
certain jeu une semelle fixe par rapport k la chemise. 

15 VIII - Dispositif selon les revendications H , IV et VI caract£- 
ris<§ en ce que 1 ! orifice d 1 entree de l f Etrangleur d^bouche dans une 
gorge de la chemise alors que son orifice de sortie dSbouche dans 
une gorge du tiroir et communique par un canal axial avec une cham- 
bre situee a la base du tiroir, par 1 1 interm^diaire du r^gulateur 

20 fixe de debit, constitug par un bouchon obturant partiellement le 
canal a x ial, dans ladite chambre debouchant ^galement la conduite 
raccord^e a la canalisation de jonction entre les deux moteurs. 

H - Dispositif selon la revendication VIII caraeterisS en ce que ? 
pour r^duire la force de rappel cr£ee par le fluide present dans la 

25 chambre de base du tiroir, le fluide du canal axial est rsmeni prfcs 
de la tSte du tiroir par un per$age radial, debouchant dans une pe- 
tite gorge longitudinale, canalisant le fluide jusqu'a la surface de 
tSte pour s f emmagasiner dans une chambre en tSte de tiroir et exer- 
cer une contre-pression# 

30 X - Dispositif selon la revendication I caract^rise en ce que 
1' installation comprend un seul etrangleur reglable qui a son ori- 
fice d ! entree raccordd h un selecteur de pression comprenant deux 
entries qui, pour un sens de circulation, sont raccordees l f une en 
amont du moteur aliment 4 en premier, et la deuxikne en aval de l'au- 

35 tre moteur, ce s£Lecteur choisissant, parmi ses deux entries, celle 
recevant le flux h la pression la plus Elevde, et qui est done, a 
I 1 entree du circuit, quelque sort le sens de circulation, et permet 
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son libre £coulement vers sa sortie et done vers 1 1 £trangleur r£- 
glable, ce select eur £tant constitu^ de deux clapets anti-retour 
places en opposition. 
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